Przeglad rozwigzan uktadowych
MECHACON i SYSCON

Ze wzgledu na ograniczony rozmiar strony ksiazki oraz znaczna iloécia . 16-
zek” procesoréw pokazemy tylko uklad ich wyprowadzen o symbolicznie zazna-
czonej komunikacji z innymi blokami funkcjonalnymi, czujnikami i ukladami
wykonawczymi. Rysunki umieszczone beda zawsze na parzystych stror.ach
ksigzki. Wiadomosci podstawowe oraz laczace prezentacje w spojng caldsé
znajda sie na stronach nieparzystych.

Wigksza ilo§¢ informacji znajdzie Czytelnik w — rozbudowanych do tvch
potrzeb - tabelach wyprowadzen. Uzasadnienie tego typu prezentacji infor-
macji znajdzie Czytelnik w Dodatku B. Dodajmy tylko, ze pelny scherat
ideowy ukladu syscon moze wypelni¢ powierzchnie formatu Al.

Osobno zgrupowane zostang — wspotpracujace bezposrednio z procesorami
—scalone uklady hybrydowe stosowane w zasilaczach i monolityczne uklady
scalone: wykonawcze lub kombinacyjne.

MB 88525-205M

Uklad scalony duzej skali integracji MB 88525-205M jest procesorem M E-
CHACON zastosowanym w magnetowidach AIWA HV-DK510MKII i HV-
DK910MKII oraz pochodnych. Steruje ukladem servo MN 67481 P (ktory moze
by¢ takze sterowany z ukladu uPD 75108 CW-A47). Przez uklad BA 6219B
steruje funkcjami capstan motor, a przez BA 6209V3 loading motor. Taktowa-
ny jest zegarem o czgstotliwosci 6 MHz, zasilany jest napieciem 5 V.

Uwaga:
wyjscia 38 1 39 wykorzystywane s3 do sterowania komutatorowym silni-
kiem capstan motor (przez uklad BA 6219 B),
€ wyijscia 44-51 wykorzystywane sa do sterowania tréjfazowym silnikie m
capstan motor.
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Rys. 54. Wyprowadzenia ukadu scalonego MB 88525-205M
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Tab. 2. Opis wyprowadzet: uktadu scaloneco MB 88525-205M

Lp. Oznaczenie

Opis

wejscie informacji z czujnika poczatku tasmy

poziom wysoki blokuje mozlisos¢ wydania rozkazu

zertuje procesor, jezeli zostame wyvdane polecenie przewijania

wejscie informacji z czujnika konca taSmy

zeraje procesor, jezeli zostanie wydane polecenie przewijania
wejscie impulsow z czujnika obrotow drum motor

wptowadza mechanizm w stan gotowosci, jezeli impulsy zanikna
na czas diuzszy niz 2 sekundy w trvbie obrotow drum motor

wejscie impulséw z czujnika auto-stopu

wprowadza mechanizm w stan gotowosci, jezeli impulsy

poziom niski powoduje przerwanie obrotow silnika leading motor

informujacego o inicjacji ladowania kasety

poziom niski powoduje start silnika foading motor

komunikujacego o zakonczeniu tadowania kasety

poziom niski powoduje przerwanie obrotéw silnika loading motor

stale podiaczone do poziomu wysokiego

1 TOP-SENSOR
(START) przewijania w lewo,
w lewo
2 END-SENSOR | poziom wysaoki blokuje mozliwosdé wydania rozkazu
: przewijania w prawo,
W prawn
3 RE-SWP
4 REEL-
SENSOR
zanikng na czas diuzszy niz 2 sekundy
wejScie informacji z czujnika windy
5 CASSETTE- komunikujacego o oddaniu kasety
OouT ’
wejscie informacji z czujnika windy
6 CASSETTE-
START
» wejscie iilformacji z CZI;jinril;;ﬂ\i«}indy
7 |CASSETTE-IN
8 -
9 ' MODESWI1 |
10 7MODEE'Y 2  wejécia informacji z przelacznika funkcyjnego
11  MODESW3
12 | MODE SW 4 |

l

poziomy wysokie lub niskie informuja procesor o stanie mechanizmu
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Lp.| Oznaczenie Opis
— wejscia informacji z procesora servo o predkosci
13 LP*EP-H capstana
poziom niski 1i2 - normalna predkosc capstana,
14 EP-H poziom wysoki 1 i niski 2 - 1.2 normalnej predkosci capstana,
poziom wysoki 112 ~1/3 normalnej predkosci capstana,
15 MESECAM/ | wejscia informacji z bloku video o systemie
PAL odbioru koloru
poziom wysoki 151 niski 16 - MESECAM,
16 NTSC/PAL poziom niski 131 16 - PAL,
poziom wysoki 16 — bez wzgledu na stan 15~ NTSC
17 -—- stale podlaczone do poziomu wysokiego
18 ——- stale podlaczone do poziomu wysokiego
wejscie informacji z czujnika ros
19 |DEW SENSOR| ™ ezt y
(fixed at ,H”) | poziom niski blokuje wykonanie wszelkich operacji
na mechanizmie
| wejscie informacji z czujnika zabezpieczenia
20 | REC-PROOF ' kasety przed nagraniem
poziom niski blokuje polecenie nagrywania
21 -—- nie podlaczone
wyjscie sygnalu przylaczajacego sygnal wizyjny
do wejscia modulatora:
22 VCR/TV poziom niski powoduje przekazywanie sygnatu z tunera do
modulatora,
poziom wysoki powoduje przekazanie sygnatu z toru
odtwarzania do modulatora
. wyjscie sygnatu przelaczajacego wejscia audio
(AUDIO) poziom wysoki uaktywnia wejscie linjowe,
poziom niski uaktywnia wejscie z tunera
,,,,, S — i o
wyjscie sygnalu przelaczajacego wejscia video
(VIDEQO) poziom wysoki uaktywnia wejscie liniowe,
poziom niski uaktywnia wejscie z tunera
25 EX miejsce podlaczenia rezonatora kwarcowego
6 MHz
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Lp.| Oznaczenie Opis

miejsce podlqczema rezonatora kwarcowego 6 MHz

e . S

E]SCIE zerowania stanu procesora

JESEEEDS S

27 \ RST uaktywniane poziomem niskim - pojawia sie po kazdym
' l podiaczeniu magnetowidu do sieci energetycznej (miejsce

wspolne wejsc hard reset povostalych procesorow
magnetowidu)

ZET B - mmT nie podlqczone -

29 l stale podlqczone do pozwrnu wysoklego

\ \ wejscie impulsow zegarowych transmisji

30 | SCK szeregowe] danych z timera:
] ‘ inicjowane przez procesor fimera
H31 SI B i wejscie transmisji szé;égowe] d;mych z ttmera
32 GND T masa zasilania pro_c:z‘s;a_k o N

33 SO wyjscie transmisji szeregowe] danych do timera

[ wyjscie ggnalu sterujacego uruchomieniem
DRUM-ON | obrotéw bebna dysku wizyjnego

poziom niski inicjuje obroty drum motor

T . es s N .

] wyjscie sygnalu inicjujacego proces nagrywania
poziom wysoki — inicjujacy przefaczenie wszystkich ocbwodow

stan aktywny - pojawia si¢ dopiero po wyprowadzeniu tasmy

z kasety i ustabilizowaniu obrotéw capstana
-]

-——— nie podlaczone

wyjscie sygnalu blokujacego wyjsciowy tor audio

35 L REC magnetowidy, bioragcych udzial w nagrywaniu,

37 A-MUTE : . . . o
poziom wysoki (wyciszajacy foni¢) - pojawia sie podczas
realizacji efektéw trikowych wideo

38 CM-R wyjscia sygnatu sterujacego obrotami capstan motor

poziom niski na obu wyjsciach - silnik nmie obraca sie,

poziom niski na wyj. 38 a wysoki na 39 - silnik obraca si¢

39 CM-F W prawo,

poziom wysoki na wyi. 38 a niski na 39 silnik obraca si¢ w lewo,
poziom wysoki na obu wyj. — wiacza obciazenie hamujace silnik
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Oznaczenie

Opis

40

TLM-R

41

TLM-F

wyjscia sygnalu sterujacego obrotami silnika
tasSmy

poziom niski na obu wyisciach - silnik nie obraca sie,
poziom niski na wyj 40 a wysoki na 41 - silnik obraca sie w prawo

poziom wysoki na wyj. 40 a niski na 41 - silnik obraca si¢ w lewc
poziom wysoki na obu wvj. - wlacza obcigzenie hamujace silnik

42

CAPSTAN-
SPEED*HOLD

. wyjécie sygnalu zatrzymu]'qce?go chwilowo

capstan motor

poziom niski, wstrzymujacy obroty capstana podczas realizaci
tunkgji trikowych oraz REC PAUSE

43

44

FF-REW

wyjscie sygnalu do uktadu serz,';) wlaczajacego
maksymalne obroty capstana

poziom wysoki - pojawia sie przy przewijaniu tasmy oraz jej
zwijaniu przy przejsciu z odtwarzania do stanu gotowosci

REV

- wyjscie sygnatu do ukladu servo uruchamiajacego
| przewijanie taSmy w lewo

poziom wysoki - pojawia sie podczas realizacji funkcji
przegladania do tytu

45

46 |

wyjécie sygnalu do ukladu servo uruchamiajqcegor
przewijanie tasSmy w prawo

poziom wysoki — pojawia si¢ podczas realizacji funkcji
przegladania do przodu

STILL-
ADVANCE

wyjscie sygnalu do ukiadu servo - rzesuwaja-
cego tadme przy przegladaniu jej klatka po klatce

poziom wysoki — uruchamia skokowo silnik capstan motor

47

STILL/PAUSE

wyjscie sygnalu do ukladu servo — zatrzymujacego
tasme przy przegladaniu tasmy klatka po klatce

poziom wysoki - zatrzymuje silnik capstan motor do czasu
uaktywnienia nastepnego kroku przegladania

48 |

PLAY

wyjscie sygnatu do ukladu servo — zezwalajacego

' na obroty silnika capstan motor

poziom wysoki — umozliwia sterowanie funkcjami
odtwarzania, przegladania do tytu i do przedu oraz klatka po
klatce
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Oznaczenie

Opis

49

REC

REW

wyjscie sygnatu do uktadu servo - zezwalajacego
na obroty silnika capstan motor

poziom wysoki - umozliwia sterowanie funkcjami
nagrywania i REC PAUSE

wyijscie sygnatu do ukiadu servo - zezwalajacego N
na obroty silnika capstan motor

poziom wysoki — umozliwia sterowanie funkcjamu przewijania
tasmy w lewo i przegladania do tytu

wyjscie sygnalu do ukiadu servo - zezwalajacego
na obroty silnika capstan motor

poziom wysoki - umozliwia sterowanie funkcjami przewijania
tasmyv w prawo 1 przegladania do przodu

~nie podiaczone

53

DELAYED-
PLAY

wyjsécie sygnalu do ukladu servo - zezwalajacego
na obroty silnika capstan motor

poziom wysoki- inicjujgey przetaczenie wszystkich obwodow
magnetowidu, bioracych udzial w odtwarzaniu,

stan aktywny - pojawia si¢ dopiero po wyprowadzeniu tasmy
7 kasety i ustabilizowaniu obrotéw capstana

54

REQUEST

wyjscie sygnatu do uktadu timera - inicjujacego
transmisje danych

poziom niski umozliwia szeregowa transmisje danych z wyj. 57

55

READY

wyjscie sygnalu do ukladu timera -
przerywajacego transmisje danych

poziom niski informuije o zakonczeniu { kompletnosci
szeregowej transmisji danych z wyjscia 57

}
1

56

S*CLK

wyjscie sygnalu zegarowego do u»kladu timera —
taktujacego transmisje danych

57

58

S*DAT

wyjscie sygnatu danych do uktadu timera -
w transmisji szeregowej

EE

wyjscie sygnaltu do ukladu video -
przelaczajacego wyjsciowy sygnal wideo

poziom wysoki - przetacza sygnal z loru funera,
poziom niski — przelacza sygnal z toru odtwarzania




